
Составная Часть проекта шифр «Маркер – СТЗ» 

В рамках проекта Фонда перспективных исследований Шифр 

«Маркер» в интересах Генерального подрядчика - компании НПО 

«Андроидная техника» ФГУП «ГосНИИАС» провёл комплекс теоретических 

и экспериментальных исследований по отработке технологии технического 

зрения для обеспечения автономного движения робототехнических платформ 

(РТП) и управления универсальным модулем полезной нагрузки (УМПН), 

входящих в состав демонстрационного образца (ДО) робототехнических 

комплексов наземного базирования. 

Спроектирован и создан комплект системы технического зрения (СТЗ) 

РТП-КД1, разработаны программно-аппаратные методы синхронизации всех 

датчиков РТП (камеры машинного зрения, оптические стереопары, лидары, 

радар, камеры обзорного видеонаблюдения, дальномер, GPS/ГЛОНАСС, 

инерциальная навигационная система), разработаны алгоритмы на базе 

ГКНС и обработки изображений, исследованы характеристики алгоритмов и 

получена оценка достижимых параметров качества их работы на 

виртуальных и натурных данных.  

Группа ключевых технологий робототехники разрабатываемых в 

проекте: 

 Технологии технического зрения; 

 Технологии автономного движения; 

 Технологии группового взаимодействия; 

 Технологии конструирования РТК; 

 Технологии систем вооружения; 

 Технологии человеко-машинного взаимодействия; 

 Технологии применения РТК. 

 

Область применения результатов – создание перспективных наземных 

робототехнических комплексов военного, специального и двойного 

назначения с интеллектуальными системами технического зрения. 

Значимость работы – повышение возможностей робототехнических 

комплексов военного, специального и двойного назначения, снижение потерь 

личного состава военнослужащих. Возможное применение в области 

автоматизации наземного движения Воздушных Судов. 


